
A l g o r i t h m e s   :  O u v r e  P o r t a i l

1 Convention d’écriture pour transformer cet algo en code Arduino  
AFFICHER « ouvrir » sera remplacé COMMANDER le moteur dans le sens ouverture
LIRE fdc_ouvert sera remplacé par variable1 = lire le capteur fin de course portail ouverture
...

2 Version avec moteur et les fins de course, portail ouvert et portail fermé  
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3 Version avec moteur et les fins de course et la barrière infra-rouge  
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